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TWIN SERVICE

SEGULA

RCD CONCEPT

MATRA AUTO

IDESTYLE

EUROFORM 3D

ESTECH

DUARTE
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Maquette numérique de Maquette numérique de 
faisabilité d’un concept faisabilité d’un concept 
de voiture modulairede voiture modulaire
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Projets étudiants BTS :
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BASE DE DONNEES PROFESSEUR
Référence pour les enseignants

BASES DE DONNEES PAR PROMOTION
BTS : Sauvegarde travaux et projets

Réinitialisation tous les 2 ans

Lic Pro : Sauvegarde travaux et projets
Réinitialisation tous les ans

BASES DE DONNEES FORMATION : SmDemo ??
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Devoir 
surveillé

Devoir 
surveillé

Dépot du travail 
pour correction 

Dépot du travail 
pour correction Accès au corrigéAccès au corrigé

Devoir à rendre Automatiquement

Devoir corrigéDevoir corrigé
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FSU1 : suspendre la roue à la structure du véhicule
FSU11 : assurer le roulement de la roue sur le sol
FSU12 : garantir le contact roue sol
FSU13 : ne pas transmettre les irrégularités 

verticales du sol à l’utilisateur

FSU2 : entraîner la roue en rotation

FSU3 : diriger la roue

FSU4 : freiner la roue

FSU5 : relier les mouvements des 2 roues pour limiter 
le roulis
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